
VII – D

Mapa Logístico



1- Introdu ção

• Sistemas Dinâmicos: Conjunto de estados possíveis 
com uma regra de evolução determinística discreta 
(mapa) ou contínua (equação diferencial).

• Modelo : idealização simples, descreve algumas 
características do processo. Essas características são 
do processo e não devido às aproximações. 



2- Mapas Unidimensionais
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Construção Gráfica de uma Trajetória
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Construção Gráfica de uma Trajetória
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3- Estabilidade de Pontos Fixos
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Órbita Estável de Período 2



Órbita Estável de Período 2
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4- Pontos periódicos
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Órbitas com período k>2
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5- Mapa Logístico
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Não Invertibilidade do Mapa Logístico
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Dependência com o Parâmetro de controle

Alligood et al.
Chaos



Órbita com período 2
Ponto fixo (período 1)

Construção gráfica de uma órbita

Órbitas Periódicas do Mapa Logístico

Ott
Chaos ...



Órbita Caótica
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Diagrama 
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Diagramas de Bifurcação Ampliados
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Mapa Logístico
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Mapeamento de ordem 3
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Mapeamentos com Ordens Diferentes
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6- Sensibilidade às Condições Iniciais
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