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Conjuntos  Limites  no  Plano
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Definição :  Um  ponto  !z  está no  conjunto  limite  !ω ,    !ω  (!v0 ) da  solução
F (t, !v0 ),   se  houver  uma  sequência  de  pontos  que  converge  para
 !z   quando  t  →   +  ∞.

 !z  ⊂   !ω  (!v0 )  se  existir  uma  sequência  crescente  não  limitada { tn }
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n → ∞  
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!v0 ) = !z .
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Órbitas	Periódicas	
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